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１１１１．ＳＮＶＴｓ．ＳＮＶＴｓ．ＳＮＶＴｓ．ＳＮＶＴｓ 

    

     １１１１----１１１１．．．．ＳＮＶＴｓＳＮＶＴｓＳＮＶＴｓＳＮＶＴｓ送信方法送信方法送信方法送信方法    

 

    ①各送信ＳＮＶＴｓはConfiguration Properties(以後CP)の"Max_send_time"、"Min_send_time"で 

     設定された通信モードで通信処理を行います。 

 

    ②"Max_send_time"、"Min_send_time"の範囲は０～１時間で、間隔は１秒単位とします。 

     通信モードには、「インターバル＋ヒステリシスモード」と「ヒステリシスモード」があります。 

      ・"Max_send_time"が１秒以上の時・・・インターバル＋ヒステリシスモード 

      ・"Max_send_time"が０秒の時・・・・・ヒステリシスモード 

 

     "Max_send_time"が０秒ではなく、"Max_send_time"≦"Min_send_time"と設定された場合は、 

     "Min_send_time"が無視されます。 

     また、"Status"のヒステリシスは各オブジェクトのステータスをＯＲした変化検出となります。 

     "Min_send_time"が０秒で設定された場合、送信ＳＮＶＴｓは"Max_send_time"の時間または、 

     ヒステリシスの変化検出で送信します。 

 

                通信通信通信通信モードモードモードモード表表表表    

 
Min_send_time 

0秒 

Min_send_time 

10秒 

Min_send_time 

60秒 

Max_send_time 

0秒 
ﾋｽﾃﾘｼｽﾓｰﾄﾞ ﾋｽﾃﾘｼｽﾓｰﾄﾞ ﾋｽﾃﾘｼｽﾓｰﾄﾞ 

Max_send_time 

30秒 
ｲﾝﾀｰﾊﾞﾙ＋ﾋｽﾓｰﾄﾞ ｲﾝﾀｰﾊﾞﾙ＋ﾋｽﾓｰﾄﾞ 

ｲﾝﾀｰﾊﾞﾙ＋ﾋｽﾓｰﾄﾞ 

Min_send_time無視 

 

    ③デジタル入力データは変化検出時、または、"Max_send_time"で指定された時間で送信します。 

     デジタル入力データＯＦＦ時・・・Value = 0、 State = FALSE(0) 

     デジタル入力データＯＮ時・・・・Value = 100、State = TRUE(1) 

     デジタル入力データ送信時、"DI_Digitaln"送信タイマーをリセットします。 

     デジタル入力データ送信中は、変化検出を行わないことがあります。 

     例）１チャンネルのOFFデータ送信中、１チャンネルのデジタル入力データがON→OFFした場合、ONデータは 

       送信しません。 

 

     ・インターバル＋ヒステリシスモード（Max_send_time=10分の時） 

     

DI1ﾁｬﾝﾈﾙ送信中      

 

 

 

DI2ﾁｬﾝﾈﾙ送信中    

 

 

 

    ・ヒステリシスモード 

 

DI1ﾁｬﾝﾈﾙ送信中  

 

 

DI2ﾁｬﾝﾈﾙ送信中  

 

 

      変化検出した場合のみ送信処理を行います。 

 

     ※ フィードバックの送信ＳＮＶＴｓ(xxxxx_Fb)はインターバルでは送信しません。 

10分 

ﾃﾞｰﾀ変化送信 

10分 

ﾃﾞｰﾀ変化送信 

ﾃﾞｰﾀ変化送信 
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     １１１１----２２２２．．．．ＳＮＶＴｓＳＮＶＴｓＳＮＶＴｓＳＮＶＴｓ機能機能機能機能    

    ①"Output_Mode"受信時に出力モードを以下のモードに設定します。 

      ０．発停出力モード 

      １．スルーモード 

      ２．インバートモード 

      ３．１ショットモード 

      ４．３２点ＯＲモード（ＷＲＢＡ－ＤＩＯ２、４チャンネル時のみ） 

      ５．レベル出力モード（ＷＲＢＣ－ＤＩＯ８チャンネル時のみ） 

 

      出力モードが範囲外のデータを受信した場合、デジタル出力は常にOFF出力となります。 

      出力モードを変更した場合、モジュールはノードリセット動作します。 

 

      ＷＲＢＣ－ＤＩＯ８ＶＦは発停出力モードで固定されています。 

"Output_Mode"を受信しても出力モードは変更されません。 

 

      ※ノードリセット状態から通常の動作になるまでの時間は最大６０秒程度かかります。 

        この時間はＬＯＮ通信のタイムアウト時間、リトライ回数の設定によって変わります。 

 

      ※オフライン中に出力モードを変更した場合、またはモジュールが仮登録の状態で出力モードを変更した 

       場合は、必ずモジュールに対してリセット操作を行ってください。 

 

    ②発停出力モード時、"Override"を受信した場合、前回受信した"Override"の値と比較後、 

     変化があれば受信したデータをそのまま"Override_Fb"として送信します。 

     強制停止指示なし時(デフォルト)・・・Value = 0、 State = FALSE(0) 

     強制停止指示あり時(ＯＦＦ出力)・・・Value = 100、State = TRUE(1) 

 

     ＷＲＢＣ－ＤＩＯ８ＶＦの場合、"Override"受信後、強制停止出力を行う際に 

     強制停止指示なし／あり時のデータを"Override_Fb"として送信します。 

     また、スタートアップディレイ中でも"Override"に変化があれば"Override_Fb"を送信します。 

      

     ※発停出力用のｎｖｉの "Value" は使用していません。 

      発停出力用のｎｖｉの "State"が -1 の値を受信したとき、DO出力はFALSE(0)を受信した場合と 

      同じ動作を行います。 

 

    ③スルー、インバート、１ショットモード時、"DO_Digital"を受信し出力を行い、 

     前回出力した値と比較後、変化があれば"DO_Digital_Fb"を送信します。 

     デジタル出力データＯＦＦ時・・・Value = 0、 State = FALSE(0) 

     デジタル出力データＯＮ時・・・・Value = 100、State = TRUE(1) 

      

     ※スルー、インバート、１ショットモード用のｎｖｉの "Value" は使用していません。 

      スルー、インバート、１ショットモード用のｎｖｉの "State"が -1 の値を受信したとき、 

      DO出力はFALSE(0)を受信した場合と同じ動作を行います。 

 

    ④３２点ＯＲモード時、３２点の"OR_DO_Digital"を受信し、ＯＲ演算で出力を行い、 

     前回出力した値と比較後、変化があれば"OR_DO_Digital_Fb"を送信します。 

     デジタル出力データＯＦＦ時・・・Value = 0、 State = FALSE(0) 

     デジタル出力データＯＮ時・・・・Value = 100、State = TRUE(1) 

      

     ※３２点ＯＲモード用のｎｖｉの "Value" は使用していません。 

      ３２点ＯＲモード用のｎｖｉの "State"が -1 の値を受信したとき、DO出力はFALSE(0)を受信した場合と 

      同じ動作を行います。 

 

    ⑤発停出力モード、１ショット出力モードの"OneShot_time"の範囲は１～１０秒で、間隔は１秒単位 

     とします(dayとmillisecondは無視します)。 

     範囲外のデータを受信した場合、範囲以下なら１秒、範囲以上なら１０秒で動作を行います。 
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    ⑥レベル出力モード時、"DO_Level"のValue値により、デジタル出力を行います。（ＤＯ１～ＤＯ４） 

 Value≧100    ＤＯ１出力 

 99.5≧Value≧66  ＤＯ２出力 

 65.5≧Value≧33  ＤＯ３出力 

 32.5≧Value≧0   ＤＯ４出力 

 

     前回出力した値と比較後、変化があれば"DO_lev_Fbn"を送信します。 

     デジタル出力データＯＦＦ時・・・Value = 0、 State = FALSE(0) 

     デジタル出力データＯＮ時・・・・Value = 100、State = TRUE(1) 

 

     ※"DO_Level"のStateは使用していません。 

 

・“DO_On_delay”で指定されている時間後ＯＮ出力します（デフォルト：０秒 設定範囲：０～６５５３.４秒） 

 

   例）“DO_On_delay”が100msecの時 

DO_Level 

(Value) 

 

(100)    (100)   (33)          (0)     (20) 

                 ↓        ↓    ↓          ↓       ↓ 

DO1                                  

 

DO3                                      

                                      

DO4                                      

      ＯＮディレイ（100msec） 

        

     ・“Default_Out”（デフォルト出力種別 デフォルト：ＷＲＢＣ－ＤＩＯ８ＸＦ－Ａ□０１＝継続 

                              ＷＲＢＣ－ＤＩＯ８ＹＦ－Ａ□０１＝継続 

                              ＷＲＢＣ－ＤＩＯ８ＲＦ－Ａ□０１＝出力なし 

                              ＷＲＢＣ－ＤＩＯ８ＴＦ－Ａ□０１＝出力なし） 

ノードリセット時の出力動作を指示する。 

 ０：出力なし 

 １：継続（ノードリセット時の”DO_Level”値により出力する（ＯＮディレイ無しで出力する）） 

 ２：ＤＯ１出力 

 ３：ＤＯ２出力 

 ４：ＤＯ３出力 

 ５：ＤＯ４出力 

 

※継続を選択した場合、"DO_Level"のValueの値を継続します。 

 Stateの値は継続しません。State=0となります。 

 

  ※ＷＲＢＣ－ＤＩＯ８ＲＦ－Ａ□０１及び、ＷＲＢＣ－ＤＩＯ８ＴＦ－Ａ□０１の場合、継続を選択しても 

ノードリセットすると出力はＯＦＦになります。 

 

・ＤＯ５～ＤＯ８は、オブジェクトＮｏ１７～２０で動作します。（スルーモード動作） 

 

     １１１１----３３３３．．．．非送信時間非送信時間非送信時間非送信時間    

    ○ＭｉｎＭｉｎＭｉｎＭｉｎ____ｓｅｎｄｓｅｎｄｓｅｎｄｓｅｎｄ____ｔｉｍｅｔｉｍｅｔｉｍｅｔｉｍｅ    

 "Max_send_time"でのＳＮＶＴs送信、又は変化検出送信を行なった"DI_Digitaln"、"xxxxx_Fb"は、設定した非送信 

 時間中、変化検出でのＳＮＶＴs送信は行ないません。 

 非送信時間の設定は"Min_send_time"で行ないます。 

 非送信時間は"DI_Digitaln"、"xxxxx_Fb"毎に動作します。 

 

 ※非送信時間中、"DI_Digitaln"と"xxxxx_Fb"の変化検出送信は行ないません。 
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        １１１１----４４４４．．．．ノードリセットノードリセットノードリセットノードリセット時時時時のののの動作動作動作動作    

    ①ＳＮＶＴｓの送信 

           ノードリセット時、電源投入によるリセットの場合はスタートアップディレイ※後、 

     LonMaker for Windows 等のソフトウェアによるリセットの場合最大１秒後、 

     フィードバック送信ＳＮＶＴｓ(xxxxx_Fb)以外のＳＮＶＴｓ(NVO)全てを送信します。 

  ※スタートアップディレイ時間：（アドレスのノードNo×１秒）＋（アドレスのサブネットNo×0.2秒） 

   例）８チャンネル（ＤＩＯ８）の場合 

        ノードリセット    

           ↓↓↓↓ 電源投入の場合、スタートアップディレイ時間後（ノードNo×１秒＋サブネットNo×0.2秒後） 

             LonMaker for Windows 等のソフトウェアによるリセットの場合、最大１秒後 

[オブジェクト１] 

ステータス       (ノードステータス)     

    ↓↓↓↓    100msec 

ステータス       (オブジェクト１ステータス) 

    ↓↓↓↓    100msec                 オブジェクトNoが 

ＤＩ １チャンネル   (オブジェクト１)      １のＮＶＯ (Index 7) 

           ↓↓↓↓ 100msec 

[オブジェクト２] 

ステータス       (オブジェクト２ステータス) 

    ↓↓↓↓    100msec                 オブジェクトNoが 

ＤＩ ２チャンネル   (オブジェクト２)      ２のＮＶＯ (Index 8) 

           ↓↓↓↓    100msec 

           ･･
･

 

           ↓↓↓↓    100msec 

[オブジェクト２０] 

ステータス       (オブジェクト20ステータス) 

    ↓↓↓↓    100msec                 オブジェクトNoが 

８チャンネル出力状態  (オブジェクト20)      20のＮＶＯ(Index 42) 

           ↓↓↓↓    100msec 

[オブジェクト２１] 

ステータス       (オブジェクト21ステータス) 

    ↓↓↓↓    100msec                 オブジェクトNoが 

１チャンネル出力状態  (オブジェクト21)      21のＮＶＯ(Index 46) 

    ↓↓↓↓    100msec                 オブジェクトNoが 

２チャンネル出力状態  (オブジェクト21)      21のＮＶＯ(Index 47) 

    ↓↓↓↓    100msec                 オブジェクトNoが 

３チャンネル出力状態  (オブジェクト21)      21のＮＶＯ(Index 48) 

    ↓↓↓↓    100msec                 オブジェクトNoが 

４チャンネル出力状態  (オブジェクト21)      21のＮＶＯ(Index 49) 

           ↓↓↓↓ Max_send_timeのディレイ 

      指定された送信モードで送信開始 

 

     ※スタートアップディレイは、電源投入後に出力ネットワーク変数の送信を開始するまでの時間です。 

      ノードごとに異なる時間差を設けることにより、多数のノードが同時に電源投入された場合のネットワークの混雑を 

      抑止します。 
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    ②ＤＯ出力 

     ノードリセット時、ＷＲＢＣ－ＤＩＯ８ＸＦ－Ａ□０１及び、ＷＲＢＣ－ＤＩＯ８ＹＦ－Ａ□０１は 

     ノードリセット前のＮＶＩの値を保持し、各出力モードの出力を行います。 

     例） 

      出力出力出力出力モードモードモードモード：：：：発停発停発停発停モードモードモードモード 

 

       StartStop_Req ：「発」   StartStop_Req ：「停」 

       Override   ：「OFF」   Override   ：「OFF」 

 

          ノードリセット     ノードリセット 

            ↓     ↓ 

発  nSec  発    

        

停    停  nSec  

 

 

 

       StartStop_Req ：「発」   StartStop_Req ：「停」 

       Override   ：「ON」   Override   ：「ON」 

 

          ノードリセット     ノードリセット 

            ↓     ↓ 

発    発    

        

停  nSec  停  nSec  

 

 

 

 

      出力出力出力出力モードモードモードモード：：：：１１１１ショットモードショットモードショットモードショットモード 

 

       DO_Digital ：「ON」   DO_Digital ：「OFF」 

 

          ノードリセット     ノードリセット 

            ↓     ↓ 

DO  nSec   DO   
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     １１１１----５５５５．．．．ＮｃｉＮｃｉＮｃｉＮｃｉ 

    ①ｎｃｉはＥＥＰＲＯＭ(不揮発性メモリ)型を使用します。工場出荷時はデフォルト値をセットします。 

 

    ②ｎｃｉはＥＥＰＲＯＭ(不揮発性メモリ)に書き込まれ電源ＯＦＦ時データは保持されます。 

     書き込み回数に制限があり１万回以上書き込むとデータは保証されません。 

     また、１バイトの書き込み処理時間は２０ｍ秒必要です。 

 

     １１１１----６６６６．．．．ＲｅｑｕｅｓｔＲｅｑｕｅｓｔＲｅｑｕｅｓｔＲｅｑｕｅｓｔ 

    下記のオブジェクトリクエストを受け付けます。 

      RQ_NORMAL      ･･･ＮＶＯ、ＮＶＩのＳＮＶＴｓ送信・受信の禁止状態を解除。 

                  自己診断の停止（オブジェクトＩＤが"０"を指定したときのみ）。 

      RQ_DISABLED     ･･･ＮＶＯの送信とＮＶＩの受信を禁止状態にする。 

                  RQ_NORMALまたはRQ_ENABLEを受信すると禁止状態が解除される。 

      RQ_UPDATE_STATUS   ･･･現在のステータスを要求。 

      RQ_SELF_TEST     ･･･自己診断の開始（オブジェクトＩＤが"０"を指定したときのみ）。 

      RQ_REPORT_MASK    ･･･ステータスで使用しているビット情報を要求。 

      RQ_ENABLE      ･･･ＮＶＯ、ＮＶＩのＳＮＶＴｓ送信・受信の禁止状態を解除。 

      RQ_CLEAR_STATUS   ･･･comm_failure、electrical_faultのビットのクリア要求。 

 

      ※発停出力モード、１ショットモードでＤＯ出力の最中に「RQ_DISABLED」で、ＮＶＯ、ＮＶＩのＳＮＶＴｓ 

      送信・受信の禁止状態にしないでください。 

 

     １１１１----７７７７．．．．ＳｔａｔｕｓＳｔａｔｕｓＳｔａｔｕｓＳｔａｔｕｓ    

    下記のステータスを通知します。 

      invalid_id      ･･･RequestのオブジェクトＩＤの指定が範囲外。 

      invalid_request   ･･･Requestのオブジェクトリクエストが無効。 

      disabled       ･･･ＮＶＯ、ＮＶＩのＳＮＶＴｓ送信・受信の禁止。 

      electrical_fault   ･･･ハードウェアエラーを検出。 

      comm_failure     ･･･ＳＮＶＴｓ通信エラー検出。 

      self_test_in_progress･･･自己診断中。 

      in_override     ･･･強制停止中。 

      report_mask     ･･･ステータスの内容が使用ビットのデータである。 

 

     １１１１----８８８８．．．．通信異常通信異常通信異常通信異常のののの処理処理処理処理    

                    ＳＮＶＴｓ送信に失敗したとき、２秒間送信処理を中止します。（トラフィック低減処理） 

 

        １１１１----９９９９．．．．LonMaker For WindowsLonMaker For WindowsLonMaker For WindowsLonMaker For Windowsでコミッションでコミッションでコミッションでコミッション、、、、リコミッションリコミッションリコミッションリコミッション、、、、またはリプレースまたはリプレースまたはリプレースまたはリプレース後後後後のののの注意事項注意事項注意事項注意事項    

LonMaker For Windowsでコミッション、リコミッション、またはリプレース後、ＳＮＶＴｓ送信が行われなくなることが 

あります。コミッション、リコミッション、またはリプレース後は、必ずリセットして下さい。 

リセット方法：LonMaker For Windowsを起動します。 

コミッション、リコミッション、またはリプレースしたモジュール（デバイス）を選択して 

右クリックして下さい。 

表示したポップアップメニューより「Manage」を選択します。 

「Devices」タブを開き、「Reset」ボタンをクリックして下さい。 

 

LonMaker For Windows は、ECHELON 社の登録商標です。 
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 ２２２２....    デジタルデジタルデジタルデジタル出力処理出力処理出力処理出力処理 

 

  ２２２２－－－－１１１１ 発発発発停出力停出力停出力停出力モードモードモードモード    

    

                ２２２２－－－－１１１１－－－－１１１１    ＷＲＢＡ－ＤＩＯ、ＷＲＢＣ－ＤＩＯＷＲＢＡ－ＤＩＯ、ＷＲＢＣ－ＤＩＯＷＲＢＡ－ＤＩＯ、ＷＲＢＣ－ＤＩＯＷＲＢＡ－ＤＩＯ、ＷＲＢＣ－ＤＩＯ共通共通共通共通    

 

    ・チャート１ 

 

Override01 

                                   再度ON受信              再度OFF受信 

                                      ↓                       ↓ 

StartStop_Req01   

 

DO1(発) nSec  nSec  

 

DO2(停) nSec  nSec  

 

 

    ・チャート２ 

 

Override01   

 

StartStop_Req01   

 

DO1(発) nSec  

 

DO2(停) nSec  nSec  

 

 

    ・チャート３ 

 

Override01   

 

StartStop_Req01   

 

DO1(発) nSec  nSec  

 

DO2(停) nSec  nSec  

 

 

    ・チャート４ 

 

Override01   

 

StartStop_Req01     

 

DO1(発) nSec  nSec  nSec  

 

DO2(停) nSec  nSec  nSec  

 

                            ※ ”Override”=TRUEの場合、”StartStop_Req”を無視します。 
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                ２２２２－－－－１１１１－－－－２２２２    ＷＲＢＣ－ＤＩＯＷＲＢＣ－ＤＩＯＷＲＢＣ－ＤＩＯＷＲＢＣ－ＤＩＯ８８８８ＶＦＶＦＶＦＶＦ    

 

     ＷＲＢＣ－ＤＩＯ８ＶＦは、常に一つのチャンネルの発停出力制御を行います。 

     あるチャンネルの出力制御中に他のチャンネルの制御指示を受信した場合、その指示内容を保持し、 

     制御中の出力終了後に保持した制御を行います。 

     一つのチャンネルにつき、発停指示２回、強制停止指示２回まで保持します。３回以上制御指示を受信した 

     場合は、最初の指示と最後の指示に従って出力制御を行います。 

 

    ・チャート１ 

               ON受信           OFF受信 

                ↓            ↓ 

StartStop_Req01   

 

DO1 nSec  

 

DO2 nSec  

              ON受信  OFF受信      ON受信  ON受信 

                ↓  ↓          ↓  ↓ 

StartStop_Req02      

                         ↑ 

                         OFF受信 

DO3 nSec  nSec nSec  

 

DO4 nSec  

 

 

    ・チャート２ 

               ON受信  OFF受信 

                ↓    ↓ 

StartStop_Req01   

 

DO1 nSec  

 

DO2 nSec  

               ON受信   OFF受信 

                ↓     ↓ 

StartStop_Req02   

 

DO3 nSec  

 

DO4 nSec  

                ON受信  OFF受信 

                 ↓    ↓ 

StartStop_Req03   

 

DO5 nSec  

 

DO6 nSec  

                 ON受信   OFF受信 

                  ↓     ↓ 

StartStop_Req04   

 

DO7 nSec  

 

DO8 nSec 
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    ・チャート３ 

                          ON受信 

                           ↓ 

StartStop_Req01  

        ON受信   OFF受信         ON受信   OFF受信 

         ↓     ↓          ↓     ↓ 

Override01     

        ON送信   OFF送信         ON送信   OFF送信 

         ↑     ↑          ↑     ↑ 

Override_Fb01     

 

DO1 nSec  nSec  

 

DO2 nSec  nSec  nSec  

 

 

    ・チャート４ 

               ON受信                OFF受信 

                ↓                  ↓ 

StartStop_Req01   

 

Override01 

 

Override_Fb01 

 

DO1 nSec  

 

DO2 nSec  

                ON受信         OFF受信         ON受信 

                 ↓           ↓          ↓ 

StartStop_Req02    

        ON受信  OFF受信            ON受信  OFF受信 

          ↓  ↓                ↓  ↓ 

Override02     

            ON送信 OFF送信 

             ↑   ↑ 

Override_Fb02   

 

DO3 nSec  nSec  

 

DO4 nSec  nSec  nSec  
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  ２２２２－－－－２２２２    スルーモードスルーモードスルーモードスルーモード    

 

      

 

      

 

 

  ２２２２－－－－３３３３    インバートモードインバートモードインバートモードインバートモード 

 

      

 

      

 

 

  ２２２２－－－－４４４４ １１１１ショットモードショットモードショットモードショットモード 

 

      

 

 nSec  nSec  nSec  

 

 

   ２２２２－－－－５５５５ ３２３２３２３２点点点点ＯＲＯＲＯＲＯＲモードモードモードモード 

    ”OR_DO_Digital”３２点をＯＲ演算後出力します。 

 

      

 

      

 

                  ※ 出力チャンネルを全てＯＮします。 

    

    

   ２２２２－－－－６６６６ レベルレベルレベルレベル出力出力出力出力モードモードモードモード 

      “DO_Level”のValue値により、デジタル出力を行う。（ＤＯ１～ＤＯ４） 

 

DO_Level (100)    (100)   (33)     (66)       (0)    (20) 

          ↓        ↓    ↓      ↓        ↓     ↓ 

DO1                                      

                                            

DO2                                      

                                      

DO3                                      

                                      

DO4                                      

       ＯＮディレイ 

DO_Digital 

DO 

DO_Digital 

DO 

DO_Digital 

32点OR 

DO1～4 

DO 
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３３３３．．．．ネットワークネットワークネットワークネットワーク変数変数変数変数リストリストリストリスト    

        共通共通共通共通    

Index 
In/Out 

Nci 
変数名 タイプ Self Document 内容・機能 

ｵﾌﾞｼﾞｪｸﾄ 

No 

出力 

ﾓｰﾄﾞ 

0 nvi Request SNVT_obj_request @0|1;Request オブジェクトリクエスト 

０ 

全ての 

出力ﾓｰﾄﾞで

使用 

1 nvo Status SNVT_obj_status @0|2;Status オブジェクトステータス    

2 nci Location_Node SNVT_str_asc &1,0,0＼x80,17 

;Location 

ロケーション(半角30文字) 

デフォルト:なし 

3 nci Max_send_time SNVT_elapsed_tm &1,0,0＼x80,22 

;Max Send Time 

送信インターバル 

デフォルト：１分    

4 nci Min_send_time SNVT_elapsed_tm &1,0,0＼x80,24 

;Min Send Time 

非送信時間 

デフォルト:10秒    

5 nci Output_Mode mode_type1(enum) &1,0,1＼x80,1 

;Output Mode 

出力モード 

0:発停出力モード 

1:スルーモード 

2:インバートモード 

3:１ショットモード 

4:３２点ＯＲモード(２、４ch時のみ) 

5:レベル出力モード(８ch時のみ) 

デフォルト 

 ２、４チャンネル時：スルーモード 

８チャンネル時：発停モード 

6 nci OneShot_time SNVT_elapsed_tm &1,0,1＼x80,2 

;One Shot Time 

１ショット出力時間 

デフォルト：１秒 

発停出力/ 

1ｼｮｯﾄﾓｰﾄﾞ 

で使用 
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        ２２２２チャンネルチャンネルチャンネルチャンネル    （ＷＲＢＡ－ＤＩＯ（ＷＲＢＡ－ＤＩＯ（ＷＲＢＡ－ＤＩＯ（ＷＲＢＡ－ＤＩＯ２２２２□□□□Ｆ）Ｆ）Ｆ）Ｆ）    

        ププププ    ロロロロ    ググググ    ララララ    ムムムム    ＩＩＩＩ    ＤＤＤＤ        ：：：：    ８０８０８０８０::::００００００００::::７７７７ＢＢＢＢ::::００００５５５５::::２８２８２８２８::::００００４４４４::::００００４４４４::::００００００００    （ＴＰ／ＦＴ（ＴＰ／ＦＴ（ＴＰ／ＦＴ（ＴＰ／ＦＴ----１０１０１０１０））））    

        ノードノードノードノード（（（（セルフドキュメントセルフドキュメントセルフドキュメントセルフドキュメント））））    ：：：：    ＆＆＆＆３３３３....００００＠＠＠＠００００,,,,１１１１[[[[２２２２ＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌ    ＩｎｐｕｔＩｎｐｕｔＩｎｐｕｔＩｎｐｕｔ,,,,    

                                                                        ４４４４ＳｔａｒｔＳｔｏｐＳｔａｒｔＳｔｏｐＳｔａｒｔＳｔｏｐＳｔａｒｔＳｔｏｐ    ＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔ,,,,４４４４[[[[２２２２ＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌ    ＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔ,,,,    

                                                                        ４４４４ＯＲＯＲＯＲＯＲ    ＯｕｔＯｕｔＯｕｔＯｕｔｐｕｔｐｕｔｐｕｔｐｕｔ    

Index 
In/Out 

Nci 
変数名 タイプ Self Document 内容・機能 

ｵﾌﾞｼﾞｪｸﾄ 

No 

出力 

ﾓｰﾄﾞ 

7 nvo DI_Digital01 SNVT_switch @1|1;DI(1) DI １チャンネル 
１ 全ての 

出力ﾓｰﾄﾞで

使用 
8 nvo DI_Digital02 SNVT_switch @2|1;DI(2) DI ２チャンネル 

２ 

9 nvi Override SNVT_switch @3|1 

;Override1/2 

DO １、２チャンネル強制停止指示 

 

３ 

発停出力 

ﾓｰﾄﾞで 

使用    

10 nvo Override_Fb SNVT_switch @3|2 

;Override1/2FB 

Override 受信時、受信した 

データをそのまま送信 

11 nvi StartStop_Req SNVT_switch @3#1;DO1/2 DO １、２チャンネル（ＯＮ，ＯＦＦ） 

 

12 nvi DO_Digital01 SNVT_switch @4|1 

;DO(1) 

DO １チャンネル 

 
４ 

ｽﾙｰ/ 

ｲﾝﾊﾞｰﾄ/ 

1ｼｮｯﾄﾓｰﾄﾞ 

で使用    

13 nvo DO_Digital_Fb01 SNVT_switch @4|2 

;DO FB(1) 

DO １チャンネル出力状態 

 

14 nvi DO_Digital02 SNVT_switch @5|1 

;DO(2) 

DO ２チャンネル 

 
５ 

15 nvo DO_Digital_Fb02 SNVT_switch @5|2 

;DO FB(2) 

DO ２チャンネル出力状態 
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Index 
In/Out 

Nci 
変数名 タイプ Self Document 内容・機能 

ｵﾌﾞｼﾞｪｸﾄ 

No 

出力 

ﾓｰﾄﾞ 

16 nvi OR_DO_Digital01 SNVT_switch @6#1 

;OR DO(1) 

OR DO １チャンネル 

 

６ 

32点OR 

ﾓｰﾄﾞで 

使用 

17 nvi OR_DO_Digital02 SNVT_switch @6#2 

;OR DO(2) 

OR DO ２チャンネル 

 

18 nvi OR_DO_Digital03 SNVT_switch @6#3 

;OR DO(3) 

OR DO ３チャンネル 

 

19 nvi OR_DO_Digital04 SNVT_switch @6#4 

;OR DO(4) 

OR DO ４チャンネル 

20 nvi OR_DO_Digital05 SNVT_switch @6#5 

;OR DO(5) 

OR DO ５チャンネル 

21 nvi OR_DO_Digital06 SNVT_switch @6#6 

;OR DO(6) 

OR DO ６チャンネル 

 

22 nvi OR_DO_Digital07 SNVT_switch @6#7 

;OR DO(7) 

OR DO ７チャンネル 

 

23 nvi OR_DO_Digital08 SNVT_switch @6#8 

;OR DO(8) 

OR DO ８チャンネル 

 

24 nvi OR_DO_Digital09 SNVT_switch @6#9 

;OR DO(9) 

OR DO ９チャンネル 

 

25 nvi OR_DO_Digital10 SNVT_switch @6#10 

;OR DO(10) 

OR DO １０チャンネル 

 

26 nvi OR_DO_Digital11 SNVT_switch @6#11 

;OR DO(11) 

OR DO １１チャンネル 

27 nvi OR_DO_Digital12 SNVT_switch @6#12 

;OR DO(12) 

OR DO １２チャンネル 

 

28 nvi OR_DO_Digital13 SNVT_switch @6#13 

;OR DO(13) 

OR DO １３チャンネル 

 

29 nvi OR_DO_Digital14 SNVT_switch @6#14 

;OR DO(14) 

OR DO １４チャンネル 

30 nvi OR_DO_Digital15 SNVT_switch @6#15 

;OR DO(15) 

OR DO １５チャンネル 

 

31 nvi OR_DO_Digital16 SNVT_switch @6#16 

;OR DO(16) 

OR DO １６チャンネル 
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Index 
In/Out 

Nci 
変数名 タイプ Self Document 内容・機能 

ｵﾌﾞｼﾞｪｸﾄ 

No 

出力 

ﾓｰﾄﾞ 

32 nvi OR_DO_Digital17 SNVT_switch @6#17 

;OR DO(17) 

OR DO １７チャンネル 

 

６ 

32点OR 

ﾓｰﾄﾞで 

使用 

33 nvi OR_DO_Digital18 SNVT_switch @6#18 

;OR DO(18) 

OR DO １８チャンネル 

 

34 nvi OR_DO_Digital19 SNVT_switch @6#19 

;OR DO(19) 

OR DO １９チャンネル 

 

35 nvi OR_DO_Digital20 SNVT_switch @6#20 

;OR DO(20) 

OR DO ２０チャンネル 

 

36 nvi OR_DO_Digital21 SNVT_switch @6#21 

;OR DO(21) 

OR DO ２１チャンネル 

 

37 nvi OR_DO_Digital22 SNVT_switch @6#22 

;OR DO(22) 

OR DO ２２チャンネル 

 

38 nvi OR_DO_Digital23 SNVT_switch @6#23 

;OR DO(23) 

OR DO ２３チャンネル 

 

39 nvi OR_DO_Digital24 SNVT_switch @6#24 

;OR DO(24) 

OR DO ２４チャンネル 

 

40 nvi OR_DO_Digital25 SNVT_switch @6#25 

;OR DO(25) 

OR DO ２５チャンネル 

 

41 nvi OR_DO_Digital26 SNVT_switch @6#26 

;OR DO(26) 

OR DO ２６チャンネル 

 

42 nvi OR_DO_Digital27 SNVT_switch @6#27 

;OR DO(27) 

OR DO ２７チャンネル 

 

43 nvi OR_DO_Digital28 SNVT_switch @6#28 

;OR DO(28) 

OR DO ２８チャンネル 

 

44 nvi OR_DO_Digital29 SNVT_switch @6#29 

;OR DO(29) 

OR DO ２９チャンネル 

 

45 nvi OR_DO_Digital30 SNVT_switch @6#30 

;OR DO(30) 

OR DO ３０チャンネル 

 

46 nvi OR_DO_Digital31 SNVT_switch @6#31 

;OR DO(31) 

OR DO ３１チャンネル 

 

47 nvi OR_DO_Digital32 SNVT_switch @6#32 

;OR DO(32) 

OR DO ３２チャンネル 

 

48 nvo OR_DO_Digital_Fb SNVT_switch @6#33 

;OR DO FB 

OR DO出力状態 
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        ４４４４チャンネルチャンネルチャンネルチャンネル    （ＷＲＢＡ－ＤＩＯ（ＷＲＢＡ－ＤＩＯ（ＷＲＢＡ－ＤＩＯ（ＷＲＢＡ－ＤＩＯ４４４４□□□□Ｆ）Ｆ）Ｆ）Ｆ）    

        ププププ    ロロロロ    ググググ    ララララ    ムムムム    ＩＩＩＩ    ＤＤＤＤ        ：：：：    ８０８０８０８０::::００００００００::::７７７７ＢＢＢＢ::::００００５５５５::::２８２８２８２８::::００００４４４４::::００００４４４４::::００００１１１１    （ＴＰ／ＦＴ（ＴＰ／ＦＴ（ＴＰ／ＦＴ（ＴＰ／ＦＴ----１０１０１０１０））））    

        ノードノードノードノード（（（（セルフドキュメントセルフドキュメントセルフドキュメントセルフドキュメント））））    ：：：：    ＆＆＆＆３３３３....００００＠＠＠＠００００,,,,１１１１[[[[４４４４ＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌ    ＩｎｐｕｔＩｎｐｕｔＩｎｐｕｔＩｎｐｕｔ,,,,    

                                                                        ４４４４[[[[２２２２ＳｔａｒｔＳｔｏｐＳｔａｒｔＳｔｏｐＳｔａｒｔＳｔｏｐＳｔａｒｔＳｔｏｐ    ＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔ,,,,    

                                                                        ４４４４[[[[４４４４ＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌ    ＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔ,,,,４４４４ＯＲＯＲＯＲＯＲ    ＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔ    

Index 
In/Out 

Nci 
変数名 タイプ Self Document 内容・機能 

ｵﾌﾞｼﾞｪｸﾄ 

No 

出力 

ﾓｰﾄﾞ 

7 nvo DI_Digital01 SNVT_switch @1|1;DI(1) DI １チャンネル 

 
１ 

全ての 

出力ﾓｰﾄﾞで

使用 

8 nvo DI_Digital02 SNVT_switch @2|1;DI(2) DI ２チャンネル 

 
２ 

9 nvo DI_Digital03 SNVT_switch @3|1;DI(3) DI ３チャンネル 

 
３ 

10 nvo DI_Digital04 SNVT_switch @4|1;DI(4) DI ４チャンネル 

 
４ 

11 nvi Override01 SNVT_switch @5|1 

;Override1/2 

DO １、２チャンネル強制停止指示 

 

５ 

発停出力 

ﾓｰﾄﾞで 

使用    

12 nvo Override_Fb01 SNVT_switch @5|2 

;Override1/2FB 

Override01 受信時、受信した 

データをそのまま送信 

13 nvi StartStop_Req01 SNVT_switch @5#1;DO1/2 DO １、２チャンネル（ＯＮ，ＯＦＦ） 

 

14 nvi Override02 SNVT_switch @6|1 

;Override3/4 

DO ３、４チャンネル強制停止指示 

 

６ 
15 nvo Override_Fb02 SNVT_switch @6|2 

;Override3/4FB 

Override02 受信時、受信した 

データをそのまま送信 

16 nvi StartStop_Req02 SNVT_switch @6#1;DO3/4 DO ３、４チャンネル（ＯＮ，ＯＦＦ） 

 

17 nvi DO_Digital01 SNVT_switch @7|1 

;DO(1) 

DO １チャンネル 

 
７ 

ｽﾙｰ/ 

ｲﾝﾊﾞｰﾄ/ 

1ｼｮｯﾄﾓｰﾄﾞ 

で使用 

18 nvo DO_Digital_Fb01 SNVT_switch @7|2 

;DO FB(1) 

DO １チャンネル出力状態 

 

19 nvi DO_Digital02 SNVT_switch @8|1 

;DO(2) 

DO ２チャンネル 

 
８ 

20 nvo DO_Digital_Fb02 SNVT_switch @8|2 

;DO FB(2) 

DO ２チャンネル出力状態 

 

21 nvi DO_Digital03 SNVT_switch @9|1 

;DO(3) 

DO ３チャンネル 

 
９ 

22 nvo DO_Digital_Fb03 SNVT_switch @9|2 

;DO FB(3) 

DO ３チャンネル出力状態 

 

23 nvi DO_Digital04 SNVT_switch @10|1 

;DO(4) 

DO ４チャンネル 

 
１０ 

24 nvo DO_Digital_Fb04 SNVT_switch @10|2 

;DO FB(4) 

DO ４チャンネル出力状態 
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Index 
In/Out 

Nci 
変数名 タイプ Self Document 内容・機能 

ｵﾌﾞｼﾞｪｸﾄ 

No 

出力 

ﾓｰﾄﾞ 

25 nvi OR_DO_Digital01 SNVT_switch @11#1 

;OR DO(1) 

OR DO １チャンネル 

 

１１ 

32点OR 

ﾓｰﾄﾞで 

使用 

26 nvi OR_DO_Digital02 SNVT_switch @11#2 

;OR DO(2) 

OR DO ２チャンネル 

 

27 nvi OR_DO_Digital03 SNVT_switch @11#3 

;OR DO(3) 

OR DO ３チャンネル 

 

28 nvi OR_DO_Digital04 SNVT_switch @11#4 

;OR DO(4) 

OR DO ４チャンネル 

 

29 nvi OR_DO_Digital05 SNVT_switch @11#5 

;OR DO(5) 

OR DO ５チャンネル 

 

30 nvi OR_DO_Digital06 SNVT_switch @11#6 

;OR DO(6) 

OR DO ６チャンネル 

 

31 nvi OR_DO_Digital07 SNVT_switch @11#7 

;OR DO(7) 

OR DO ７チャンネル 

 

32 nvi OR_DO_Digital08 SNVT_switch @11#8 

;OR DO(8) 

OR DO ８チャンネル 

 

33 nvi OR_DO_Digital09 SNVT_switch @11#9 

;OR DO(9) 

OR DO ９チャンネル 

 

34 nvi OR_DO_Digital10 SNVT_switch @11#10 

;OR DO(10) 

OR DO １０チャンネル 

 

35 nvi OR_DO_Digital11 SNVT_switch @11#11 

;OR DO(11) 

OR DO １１チャンネル 

 

36 nvi OR_DO_Digital12 SNVT_switch @11#12 

;OR DO(12) 

OR DO １２チャンネル 

 

37 nvi OR_DO_Digital13 SNVT_switch @11#13 

;OR DO(13) 

OR DO １３チャンネル 

 

38 nvi OR_DO_Digital14 SNVT_switch @11#14 

;OR DO(14) 

OR DO １４チャンネル 

 

39 nvi OR_DO_Digital15 SNVT_switch @11#15 

;OR DO(15) 

OR DO １５チャンネル 

 

40 nvi OR_DO_Digital16 SNVT_switch @11#16 

;OR DO(16) 

OR DO １６チャンネル 
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Index 
In/Out 

Nci 
変数名 タイプ Self Document 内容・機能 

ｵﾌﾞｼﾞｪｸﾄ 

No 

出力 

ﾓｰﾄﾞ 

41 nvi OR_DO_Digital17 SNVT_switch @11#17 

;OR DO(17) 

OR DO １７チャンネル 

 

１１ 

32点OR 

ﾓｰﾄﾞで 

使用 

42 nvi OR_DO_Digital18 SNVT_switch @11#18 

;OR DO(18) 

OR DO １８チャンネル 

 

43 nvi OR_DO_Digital19 SNVT_switch @11#19 

;OR DO(19) 

OR DO １９チャンネル 

 

44 nvi OR_DO_Digital20 SNVT_switch @11#20 

;OR DO(20) 

OR DO ２０チャンネル 

 

45 nvi OR_DO_Digital21 SNVT_switch @11#21 

;OR DO(21) 

OR DO ２１チャンネル 

 

46 nvi OR_DO_Digital22 SNVT_switch @11#22 

;OR DO(22) 

OR DO ２２チャンネル 

 

47 nvi OR_DO_Digital23 SNVT_switch @11#23 

;OR DO(23) 

OR DO ２３チャンネル 

 

48 nvi OR_DO_Digital24 SNVT_switch @11#24 

;OR DO(24) 

OR DO ２４チャンネル 

 

49 nvi OR_DO_Digital25 SNVT_switch @11#25 

;OR DO(25) 

OR DO ２５チャンネル 

 

50 nvi OR_DO_Digital26 SNVT_switch @11#26 

;OR DO(26) 

OR DO ２６チャンネル 

 

51 nvi OR_DO_Digital27 SNVT_switch @11#27 

;OR DO(27) 

OR DO ２７チャンネル 

 

52 nvi OR_DO_Digital28 SNVT_switch @11#28 

;OR DO(28) 

OR DO ２８チャンネル 

 

53 nvi OR_DO_Digital29 SNVT_switch @11#29 

;OR DO(29) 

OR DO ２９チャンネル 

 

54 nvi OR_DO_Digital30 SNVT_switch @11#30 

;OR DO(30) 

OR DO ３０チャンネル 

 

55 nvi OR_DO_Digital31 SNVT_switch @11#31 

;OR DO(31) 

OR DO ３１チャンネル 

 

56 nvi OR_DO_Digital32 SNVT_switch @11#32 

;OR DO(32) 

OR DO ３２チャンネル 

 

57 nvo OR_DO_Digital_Fb SNVT_switch @11#33 

;OR DO FB 

OR DO出力状態 
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        ８８８８チャンネルチャンネルチャンネルチャンネル    （ＷＲ（ＷＲ（ＷＲ（ＷＲＢＣ－ＤＩＯＢＣ－ＤＩＯＢＣ－ＤＩＯＢＣ－ＤＩＯ８８８８□□□□Ｆ－ＡＦ－ＡＦ－ＡＦ－Ａ□□□□００００１１１１））））    

        プログラムプログラムプログラムプログラムＩＤＩＤＩＤＩＤ（（（（DIO8R/X/T/YFDIO8R/X/T/YFDIO8R/X/T/YFDIO8R/X/T/YF----AAAA□□□□01010101））））：：：：    ８０８０８０８０::::００００００００::::７７７７ＢＢＢＢ::::００００５５５５::::２８２８２８２８::::００００４４４４::::００００４４４４::::００００２２２２    （ＴＰ／ＦＴ（ＴＰ／ＦＴ（ＴＰ／ＦＴ（ＴＰ／ＦＴ----１０１０１０１０））））    

        プログラムプログラムプログラムプログラムＩＤＩＤＩＤＩＤ（（（（DIO8VFDIO8VFDIO8VFDIO8VF----A001A001A001A001））））                ：：：：    ８０８０８０８０::::００００００００::::７７７７ＢＢＢＢ::::００００５５５５::::２８２８２８２８::::００００４４４４::::００００４４４４::::００００９９９９    （ＴＰ／ＦＴ（ＴＰ／ＦＴ（ＴＰ／ＦＴ（ＴＰ／ＦＴ----１０１０１０１０））））    

        ノードノードノードノード（（（（セルフドキュメントセルフドキュメントセルフドキュメントセルフドキュメント））））                ：：：：    ＆＆＆＆３３３３....００００＠＠＠＠００００,,,,１１１１[[[[８８８８ＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌ    ＩｎｐｕｔＩｎｐｕｔＩｎｐｕｔＩｎｐｕｔ,,,,    

                                                                                        ４４４４[[[[４４４４ＳｔａｒｔＳｔｏｐＳｔａｒｔＳｔｏｐＳｔａｒｔＳｔｏｐＳｔａｒｔＳｔｏｐ    ＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔ,,,,    

                                                                                        ４４４４[[[[８８８８ＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌＤｉｇｉｔａｌ    ＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔ,,,,４４４４ＬＥＶＥＬＬＥＶＥＬＬＥＶＥＬＬＥＶＥＬ    ＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔＯｕｔｐｕｔ    

Index 
In/Out 

Nci 
変数名 タイプ Self Document 内容・機能 

ｵﾌﾞｼﾞｪｸﾄ 

No 

出力 

ﾓｰﾄﾞ 

7 nvo DI_Digital01 SNVT_switch @1|1;DI(1) DI １チャンネル 

 
１ 

全ての 

出力ﾓｰﾄﾞで

使用 

8 nvo DI_Digital02 SNVT_switch @2|1;DI(2) DI ２チャンネル 

 
２ 

9 nvo DI_Digital03 SNVT_switch @3|1;DI(3) DI ３チャンネル 

 
３ 

10 nvo DI_Digital04 SNVT_switch @4|1;DI(4) DI ４チャンネル 

 
４ 

11 nvo DI_Digital05 SNVT_switch @5|1;DI(5) DI ５チャンネル 

 
５ 

12 nvo DI_Digital06 SNVT_switch @6|1;DI(6) DI ６チャンネル 

 
６ 

13 nvo DI_Digital07 SNVT_switch @7|1;DI(7) DI ７チャンネル 

 
７ 

14 nvo DI_Digital08 SNVT_switch @8|1;DI(8) DI ８チャンネル 

 
８ 

15 nvi Override01 SNVT_switch @9|1 

;Override1/2 

DO １、２チャンネル強制停止指示 

 

９ 

発停出力 

ﾓｰﾄﾞで 

使用    

16 nvo Override_Fb01 SNVT_switch @9|2 

;Override1/2FB 

Override01 受信時、受信した 

データをそのまま送信 

17 nvi StartStop_Req01 SNVT_switch @9#1;DO1/2 DO １、２チャンネル（ＯＮ，ＯＦＦ） 

 

18 nvi Override02 SNVT_switch @10|1 

;Override3/4 

DO ３、４チャンネル強制停止指示 

 

１０ 
19 nvo Override_Fb02 SNVT_switch @10|2 

;Override3/4FB 

Override02 受信時、受信した 

データをそのまま送信 

20 nvi StartStop_Req02 SNVT_switch @10#1;DO3/4 DO ３、４チャンネル（ＯＮ，ＯＦＦ） 

 

21 nvi Override03 SNVT_switch @11|1 

;Override5/6 

DO ５、６チャンネル強制停止指示 

 

１１ 
22 nvo Override_Fb03 SNVT_switch @11|2 

;Override5/6FB 

Override03 受信時、受信した 

データをそのまま送信 

23 nvi StartStop_Req03 SNVT_switch @11#1;DO5/6 DO ５、６チャンネル（ＯＮ，ＯＦＦ） 

 

24 nvi Override04 SNVT_switch @12|1 

;Override7/8 

DO ７、８チャンネル強制停止指示 

 

１２ 
25 nvo Override_Fb04 SNVT_switch @12|2 

;Override7/8FB 

Override04 受信時、受信した 

データをそのまま送信 

26 nvi StartStop_Req04 SNVT_switch @12#1;DO7/8 DO ７、８チャンネル（ＯＮ，ＯＦＦ） 
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Index 
In/Out 

Nci 
変数名 タイプ Self Document 内容・機能 

ｵﾌﾞｼﾞｪｸﾄ 

No 

出力 

ﾓｰﾄﾞ 

27 nvi DO_Digital01 SNVT_switch @13|1;DO(1) DO １チャンネル 
１３ 

ｽﾙｰ/ 

ｲﾝﾊﾞｰﾄ/ 

1ｼｮｯﾄﾓｰﾄﾞ 

で使用 

28 nvo DO_Digital_Fb01 SNVT_switch @13|2;DO FB(1) DO １チャンネル出力状態 

29 nvi DO_Digital02 SNVT_switch @14|1;DO(2) DO ２チャンネル 
１４ 

30 nvo DO_Digital_Fb02 SNVT_switch @14|2;DO FB(2) DO ２チャンネル出力状態 

31 nvi DO_Digital03 SNVT_switch @15|1;DO(3) DO ３チャンネル 
１５ 

32 nvo DO_Digital_Fb03 SNVT_switch @15|2;DO FB(3) DO ３チャンネル出力状態 

33 nvi DO_Digital04 SNVT_switch @16|1;DO(4) DO ４チャンネル 
１６ 

34 nvo DO_Digital_Fb04 SNVT_switch @16|2;DO FB(4) DO ４チャンネル出力状態 

35 nvi DO_Digital05 SNVT_switch @17|1;DO(5) DO ５チャンネル 
１７ 

ｽﾙｰ/ 

ｲﾝﾊﾞｰﾄ/ 

1ｼｮｯﾄﾓｰﾄﾞ

/ﾚﾍﾞﾙﾓｰﾄﾞ 

で使用 

36 nvo DO_Digital_Fb05 SNVT_switch @17|2;DO FB(5) DO ５チャンネル出力状態 

37 nvi DO_Digital06 SNVT_switch @18|1;DO(6) DO ６チャンネル 
１８ 

38 nvo DO_Digital_Fb06 SNVT_switch @18|2;DO FB(6) DO ６チャンネル出力状態 

39 nvi DO_Digital07 SNVT_switch @19|1;DO(7) DO ７チャンネル 
１９ 

40 nvo DO_Digital_Fb07 SNVT_switch @19|2;DO FB(7) DO ７チャンネル出力状態 

41 nvi DO_Digital08 SNVT_switch @20|1;DO(8) DO ８チャンネル 
２０ 

42 nvo DO_Digital_Fb08 SNVT_switch @20|2;DO FB(8) DO ８チャンネル出力状態 

43 nci DO_On_delay SNVT_time_sec &1,21,0＼x80,86 

;On Delay 

ON Delay 

ﾃﾞﾌｫﾙﾄ：0秒 

２１ 
ﾚﾍﾞﾙ出力 

ﾓｰﾄﾞで使用 

44 nci Default_Out out_type1(enum) &1,21,1＼x80,3 

;Default Out 

デフォルト出力種別 

0:出力なし 

1:継続 

2:DO1 ON 

3:DO2 ON 

4:DO3 ON 

5:DO4 ON 

WRBC-DIO8XF-A□01 ﾃﾞﾌｫﾙﾄ：継続    

WRBC-DIO8YF-A□01 ﾃﾞﾌｫﾙﾄ：継続    

WRBC-DIO8RF-A□01 ﾃﾞﾌｫﾙﾄ：出力なし 

WRBC-DIO8TF-A□01 ﾃﾞﾌｫﾙﾄ：出力なし    

45 nvi DO_Level SNVT_switch @21|1;Level State=1,Value=100 DO1 

State=1,Value=66  DO2 

State=1,Value=33  DO3 

State=0,Value=0   DO4 

46 nvo DO_lev_Fb01 SNVT_switch @21|2 

;DO LEVEL FB(1) 

DO 1チャンネル出力状態 

47 nvo DO_lev_Fb02 SNVT_switch @21|2 

;DO LEVEL FB(2) 

DO 2チャンネル出力状態 

48 nvo DO_lev_Fb03 SNVT_switch @21|2 

;DO LEVEL FB(3) 

DO 3チャンネル出力状態 

49 nvo DO_lev_Fb04 SNVT_switch @21|2 

;DO LEVEL FB(4) 

DO 4チャンネル出力状態 
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大阪営業所 
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